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可實現「恰到好處的自動化」！

打造最適合公司內部生產製程的秘訣
如何區分步進馬達與伺服馬達的用途？

哪一種馬達的容許慣性慣量較大？

掌握東方馬達新知‧創造無限價值

馬姐教教我吧！
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可實現「恰到好處的自動化」！

打造最適合公司內部

生產製程的秘訣

導入機器人所需的成本不光只有初始費用。機器人發生故障時，通常需要委託製造商或外部公司進行維修，

耗費時間與成本。藉由自製化，便能減低導入後的維持費用，可減少總成本。

目前各種產業的生產現場對機器人的需求都在逐漸高漲，有不少人希望

採用符合自家公司狀況的機器人，以便實現將機器人設置於現有的產線

上等工業機器人難以應對的情況。為了因應這樣的課題，東方馬達以自

動化中的「成本減低」、「減輕程式設計負擔」、「節省空間」為切入

點，提出生產製程打造方案。

導入成本及維護成本

若為自製機器人，公司內部即

可查明原因並更換零件，可縮

短機器人從故障停止到復原所

需的時間。持有維修備品，便

能在量產設備發生問題時，將

影響控制在最低限度。

藉由自我維修減少停機時間

製作「更適合現場」的機器人

有沒有辦法進一步壓低機器人導入費用呢⋯⋯？困擾

降低成本提示 1

工業機器人 自製機器人

維護
成本

導入
成本

程式設計軟體
MRC Studio

機器人控制器
MRC01

免費
下載

自製機器人的構成

（使用AZ系列的示例）

●為本公司內部設備案例

①查明原因

②更換零件

①詢問製造商

②協調支援日程

③協助修理

最快可當天30分鐘復原！

時間

自製
機器人

工業
機器人

馬達故障
機械手臂損壞

復
原

復
原通常需要

擇日協助

機器人導入費用

（包含外部公司調整費用）

機器人維修合約費用

（每次續約時增加）

維修備品購買費用
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導入成本

維護成本
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● 系統構成

配合自家設備的輕巧、低底盤自動機

● 支援機器人

複數軸連動設備的程式設計及控制難度很高，是製作機器人的巨大阻礙。即使設計者沒有機器人控制經驗，

也能輕鬆操作東方馬達所提供的機器人控制器及程式設計軟體。支援設計者「想要製作」的心情。

有些推進自動化的案例是針對既有產線或小型設備內部等空間受限的環境。如欲提

高效率，那麼設計及導入適合該設備的輕巧機器人也不失為一個好點子。小型、低

底盤設計的電動模組產品及驅動器有助於設備小型化。

無階梯圖控制器

有沒有辦法輕鬆控制機器人呢⋯⋯？困擾

減輕程式設計的負擔提示 2

只要選擇圖示，即可對

機器人下達必要的動作

命令

程式設定軟體

MRC Studio 影片介紹
AZ系列／搭載AZ系列
使用模組產品的

自製機器人

程式設計軟體
MRC Studio

機器人控制器
MRC01

免費
下載

備有
體驗版

垂直多關節

其他：3連結 無基座軸、
3連結 基座軸旋轉、

3連結 基座軸直線運動

水平多關節（SCARA）

3連結
基座軸旋轉+Rz軸

3連結
基座軸直線運動+Rz軸

其他：2連結 無升降軸、
2連結前端軸升降、2連結 基座軸升降、

2連結 無升降軸+Rz軸

2連結
前端軸升降+Rz軸

2連結
基座軸升降+Rz軸

直交 末端軸

X-Y-Z

其他：X-Y、
X-Z、Y-Z

直線運動／夾爪 運轉

真希望有尺寸剛好的機器人⋯⋯困擾

節省空間 ∼低底盤自動機∼提示 3

水平關節SCARA機器人的

組裝影片介紹

● 低底盤設計

可運用輕巧設計的馬達及模組產品構成低底盤型的

水平關節型機器人。

藉由將Z軸搭載於基部，使機械頭前端變

得更輕。若增加X軸動作，即可在不改變

機械手臂臂展的情況下擴大可動範圍。



30mm

79mm
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● 組合3台安裝尺寸30mm的小型馬達，達成設備小型化

●支援電池驅動的無刷馬達BLV系列 R型
　可輕巧設置，亦可與車輪直接連接的馬達及減速機

高度500mm以下的輕巧機器人
將小型馬達及機器人控制器MRC01互相組合，即可製作出不存在於工業機器人範疇的小型並聯式機器人。
可用於搬運小型工作物。

配合環境的搬運機器人
適合用於將需要穩定行走、於狹窄通道變換方向、低底盤、小型、輕量的搬運台車自動化。

包含置物籃移載、加工等台車上的自動化在內，均可透過支援電池驅動的小型輕量馬達及驅動器實現。

想在有限的空間中導入機器人……困擾

節省空間 ∼輕巧機器人∼提示 3

重量

0.24kg

 AZ系列
諧和式減速機 

Delta機器人影片介紹

    AZ系列
諧和式減速機型

AZM24AK-HS50

■ 自我保持停止位置

■ 剛性高、抗扭轉

■ 慣性負載大或加減速時間短時，減速機型馬達比標準馬達更能

穩定驅動

側面安裝　中空軸扁平式減速機頂面安裝　法蘭輸出頭

容許懸吊載重

最大2040N（208kgf）

〈法蘭輸出頭安裝案例〉

可直接安裝於
機框上。

可直接安裝輪胎
（負載軸）。

馬達動力可透過平行鍵
傳遞。

法蘭輸出頭

容許懸吊載重

1500N（153kgf）

搬運機器人

低底盤設計

影片介紹

特
 輯

SP
EC

IA
L 

FE
AT

U
R

E



7月推出次微米高精度滑台可搭載光學尺
實現全閉回路控制敬請期待

● 自行組裝馬達與滑台時 ● 使用他牌產品，遇到剛性不足、載重不足的困擾時

內嵌軌道大幅提高剛性，可輕鬆應付高重心、偏心等狀況

● 使用伺服馬達搭配皮帶滑台時

因為皮帶剛性低，增益調整困難，因而增加減速機…

● 自製機器人，需要移動軸提升自動化效益時

16
1.

2

步
進
馬
達29

1.
5

伺
服
馬
達

減
速
機

PLC/IPC

機器人控制器

Day

遇到負載變動，或行程加長時，需要重新計算，有時還需要實測確

認，費時又費工

聯名商品提供實測後的規格數據，不僅放心，更節省您的設

計工時

AZ系列馬達小型化、高轉矩特性，更進一步提升可搬重量(同
時節省空間)

因為馬達容許慣性慣量不足，需增加減速機，導致空間不足，速度

下降，還增加成本…

AZ系列「免增益調整」•「高容許慣性慣量」•「不受機構剛性影

響」等優點，免用減速機，更適合皮帶滑台長行程高速定位

節省
空間

簡化
系統

可運用於自製機器人移動軸(升降、
橫移)&末端軸，運用東方馬達機器
人控制器MRC01，實現聯動控制

MRC��

10μm 1μm 100 nm

品牌聯名共推模組產品

詳細說明
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60W 100W 200W 400W

DC24V ● ● ● ●

DC48V ● ● ● ●

New!

無刷馬達

BLV系列R型

AZ系列 mini驅動器

追加對應DC24V輸入400W的驅動器產品種類
追加最適合設計無人搬運機器人移動體的BLV系列R型
產品種類。

■ 能以24V統一電池電源、檢知器等系統
■ 有助於設備整體的節省空間、降低成本

追加小型、輕量AZ系列mini驅動器的產品種類。

■ 可直接連接單板電腦
■ 上位系統使用Python等語言，可迅速起動設備 網路通訊協定：Modbus（TCP、UDP）

追加EtherNet型產品種類

歡迎前往本公司網站

瀏覽各項詳細資訊或

洽詢客戶諮詢中心

電源電壓
馬達輸出

上位系統

Raspberry Pi等

Ethernet通訊

AZ系列 mini驅動器
Ethernet型

軸套

● 可連接搭載絕對式編碼器（無需電池）的             AZ系列與搭載AZ系列的電動模組產品。

首頁 產品介紹 新產品資訊一覽表

https://www.orientalmotor.com.tw/tw-zh/products/new於WEB網站
搜尋

新產品介紹

新產品介紹
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如何區分步進馬達與
伺服馬達的用途？

哪一種馬達的容許慣性
慣量較大？

達弟 馬姐，請你告訴我上一次內容的後續。

馬姐 對耶。上次介紹了步進馬達與伺服馬達擅長的領域，今天

就來說明性能方面的不同。在這之前，先來複習一下增益

調整吧，上次達弟在舉出用途區分的重點時有提過這個。

達弟，你能夠說明增益調整是什麼嗎？

達弟 當然！所謂增益調整，是為了依據負載執行最佳控制所做

的調整。

馬姐 沒錯。負載慣性慣量的大小及其變化，以及設備本身的機

械剛性，都會對伺服馬達的響應性和安定性產生極大的影

響。在皮帶輪機構這類機械剛性較低的設備或具有大慣性

負載的設備當中，若使用伺服馬達就可能會產生振動而無

法動作，因此必須進行增益調整。

達弟 聽起來好像有點困難⋯⋯

馬姐 考慮到必須配合機構調整或許會感到困難，不過，最近的

伺服馬達配備了自動增益調整功能，調整所需花費的時間

相對會變少。

達弟 原來是這樣啊。

馬姐 工作物重量會變動的升降機，或是曲軸機構、凸輪機構這類

有負載變動的機構，會比較難進行增益調整。而步進馬達的

優點就是不受機構影響、不需調整增益即可實現高響應性，

因此適合配合客戶的機構進行提案。

達弟 原來如此！

 反過來說，在沒有負載變動的情況下，就選伺服馬達就好

了嗎？

馬姐 也不是這樣的。達弟，你知道針對負載慣性慣量較大的工

作物，步進馬達或伺服馬達哪個比較有利嗎？

達弟 ⋯。

馬姐 事實上是步進馬達比較有利喔。伺服馬達若超過建議負載慣

性（容許慣性）慣量，就會超過以自動增益調整的範圍，動

作會變得不穩定。結果會產生「無法追隨指令執行敏捷的動

作」或「停止狀態下微振」等現象。相對於此，           與

相同尺寸的伺服馬達相比較，轉子慣性慣量及容許慣性慣量

都更大，因此在負載慣性慣量較大的條件下也能穩定動作。

達弟 步進馬達的容許慣性慣量值比較大呢！

馬姐 沒錯。過去實際遇過一個例子，有家客戶原本使用750W的

伺服馬達，因為希望更換機種而來諮詢，向他們確認過運

轉模式和用途之後發現，其實可以利用 4 0 0 W等級的

AZM69來驅動。當時的用途是不追求速度的分度盤，不

過如果能夠確實和客戶充分討論，就能夠提出更有效益的

方案。

達弟 透過這樣的案例可以了解到，有些客戶不清楚步進馬達與

伺服馬達的區別，總之就是想選用伺服馬達，但如果能夠

確實掌握客戶的機構或使用方式，就能夠提案更加適合客

戶需求的產品。今後我也要考慮對客戶而言的最佳選擇，

向他們介紹容易使用的產品！

馬姐 也可以運用馬達選用工具，向客戶提供

最佳方案喔。我會為你加油的！

達弟 我會努力的！

選用支援

※伺服馬達的數值為將本公司產品自動增益調整時的參考值

曲軸機構 凸輪機構

容許慣性慣量值比較表

安裝尺寸

伺服馬達※

產品種類
[輸出]

轉子慣性慣量 容許慣性慣量 產品種類
[伺服同等型號]

轉子慣性慣量 容許慣性慣量

□42mm
50W 0.0174 0.87 AZM46 0.055 1.65

100W 0.029 1.45 AZM48 0.115 3.45

□60mm
200W 0.162 8.1 AZM66 0.37 11.1

400W 0.291 14.55 AZM69 0.74 22.2

□85mm 750W 0.948 47.4 AZM911 2.2 66

馬姐教教我吧！馬姐教教我吧！

馬
姐

無所不知的客戶諮詢中心
資深員工

達
弟

進入東方馬達第2年的
營業員

（×10－4kġ m2） （×10－4kġ m2） （×10－4kġ m2） （×10－4kġ m2）

07



台灣東方馬達製作  24Y  06M

www.orientalmotor.com.tw

報價 ∙ 訂購 ∙ CAD下載

東方馬達官網

TEL : 0800-060708

商談 ∙ 技術諮詢

客戶諮詢中心

展出主題：自製機器人-洽到好處自動化
攤位號碼：1館4F M120

立即註冊


