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選用委託表 
 

 
 

 驅動機構條件 ● 如有不明之處，請不必填寫直接送出。本公司會立即以電話與您聯絡。 
 

● 關於機械手臂的尺寸 

機械手臂 1 

外徑 W = mm 

 

 D = mm 

 H = mm 

重量  kg 
 

 <機器人構成示意圖（從側面）> 

 

 

  

機械手臂 2  

外徑 W = mm 

 

 D = mm 

 H = mm 

重量  kg 
 

 

  

機械手臂 3  

外徑 W = mm 

 

 D = mm 

 H = mm 

重量  kg 
 

 

   

 

● 關於安裝基座 

安裝基座 1 

外徑 W = mm 

 

 D = mm 

 H = mm 

 t = mm 

重量  kg 
 

  

   

安裝基座 2   

外徑 W = mm 

 

 D = mm 

 H = mm 

重量  kg 
 

  

   

 

● 關於軸間距離 

M2 與 M3 的軸間距離  mm 

M3 與 M4 的軸間距離  mm 

M4 與機械手臂 3 前端的距離  mm 

M5 前端與工作物重心的距離  mm 
 

 <機器人構成示意圖（從側面）> 

 

 
 
 

 
 

馬達：垂直多關節機器人 

機械手臂 3 

安裝基座 2 

M3：機械手臂 2 驅動 

M4：機械手臂 3 驅動 

M5：前端部θ運轉驅動 

M6：前端電動夾爪 M2：機械手臂 1 驅

動 

安裝基座 1 

安裝基座 1 

M1：整體運轉 

※ M1～M6 係指馬達 

M5 前端與工作物重心 

安裝基座 1 

※ M1～M6 係指馬達 

M4 與機械手臂 3 前端 

M3 與 M4 軸間 M2 與 M3 軸間 

工
作
物

 

機械手臂 1 機械手臂 2 



客戶諮詢中心／免付費電話：0800-060-708／信箱：sales@orientalmotor.com.tw 

 台灣東方馬達股份有限公司 HP-011-1 

 

 驅動機構條件 ● 如有不明之處，請不必填寫直接送出。本公司會立即以電話與您聯絡。 
 

● 關於工作物（包含末端效應器） 

外徑 W = mm 

 

 D = mm 

 H = mm 

重量  kg 
 

  

 
 

 運轉條件 ● 如有不明之處，請不必填寫直接送出。本公司會立即以電話與您聯絡。 
 

可動範圍  mm 
 

運轉時間  sec 
 

  

 
 
 
 

 客戶資訊 委託日：    年   月   日 

假名注音 

貴公司名稱：  E-mail： 

所屬部門·職稱：   
假名注 

姓名：  用途： 

住址：  預定使用台數： 台 

  預定購買時期： 

TEL： 分機  購買處（經銷商名稱）： 
 


